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(54) ВЕТРОЭНЕРГЕТИЧЕСКАЯ УСТАНОВКА С СИСТЕМОЙЖЕСТКИХ ПАРУСОВ

(57) Формула изобретения
Парусная энергетическая установка, содержащая симметричный относительно носа

и кормыкатамаран, на котором установленыдвемачты, а снизу к корпусам катамарана
прикреплена крыльчатка гидрогенератора, соединенного электрическим кабелем с
поворотнымконтактнымустройством, установленнымнабуе, закрепленном спомощью
груза на морском дне в месте подведения кабеля от внешнего потребителя
электроэнергии, при этом для катамарана вводится область его перемещений в виде
круга диаметромD с центром вместе расположения буя, в которой катамаран движется
автоматически курсом галфвинд между путевыми точками Т1 и Т2, которые являются
точками пересечения перпендикулярной к направлению ветра хорды длиной L с
окружностью радиуса R=D/2, для чего на катамаране устанавливается датчик скорости
и направления ветра, автопилот и система автоматического управления движением
катамарана, включающая стационарный приемник GPS и навигационный компьютер,
вычисляющий положение путевых точек Т1 и Т2 при любом направлении ветра и
посылающий сигналы на привод для перемещения руля, отличающаяся тем, что каждая
мачта прикрепляется тросами к концамкорпусов катамарана, амеждумачтами крепится
рама из П-образного профиля, в которую вставляются жесткие паруса, выполненные
из двух соединенных вместе пластин, закрепленных в раме таким образом, чтобы они
моглиповорачиваться вокруг вертикальнойоси, проходящейчерез линиюих соединения,
при этом к нижним углам пластин жесткого паруса с каждой стороны прикреплены
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подвижными соединениями легкие рейки, которые соединены тросами с
электромоторами, входящими в состав систем управления положением парусов.

Стр.: 2

R
U

2
8
1
4
1
2
2

C
1

R
U

2
8
1
4
1
2
2

C
1


	Биб.поля
	Формула

